


3.5 Cветовой индикатор

4.1 Инструкции по работе с ЧМИ
4.1.1 Описание функциональных клавиш

4.2 Отображение параметров прохода

4.3 Настройка параметров прохода

Часть 4 Отладка функций и настройка параметров

������ "�����" – перемещение курсора к предыдущему пункту меню, увеличение 
значения, переход на страницу вверх и иные функции;

������ "���•" – перемещение курсора к следующему пункту меню, уменьшение значе-
ния, переход на страницу вниз и иные функции;

������ ENTER – вход в следующее меню, выбор нужного пункта, сохранение настроек и т. д.;
������ ESC – возврат к предыдущему меню, отмена сделанного выбора и выход из 

интерфейса без сохранения настроек.

Указатель направления: использован для указания возможности прохода.
На индикаторе отображается "        " для указания возможности прохода.
На индикаторе отображается "        " для указания невозможности прохода.

Отображение значения "A/Б задержка барьера в открытом состоянии" 
Чтение параметров-->Чтение параметров прохода-->A/B адержка барьера в открытом 
состоянии, после нажатия кнопки       параметры будут отображены на ЖК-экране.
Для отображения режима управления проходом 
Чтение параметров-->Чтение параметров прохода-->Режим управления, после нажатия 
кнопки       параметры будут отображены на ЖК-экране.

Для увеличения или уменьшения периода задержки барьера в открытом состоянии 
необходимо выполнить следующее:
Настройка параметров --"Настройка параметров прохода --"A/Б задержка барьера в откры-
том состоянии. Значение по умолчанию - 24 сек.

��� ��������� ������ ���������� ���
����
Режим управления: Как указано в таблице 4-1, существует 9 режимов контроля.
Настройка параметров --> настройка параметров прохода --> режим управления, по 
умолчанию - "управление А, управление Б"

�Æ
X
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4.4 Настройка параметров перемещения
Для настройки положения KP необходимо выполнить следующее:
Настройка параметров--"Параметры перемещения--"Настройка перемещения влево/впра-
во--"KP. Необходимо нажать кнопку OK для перехода к настройкам, нажать кнопку "вверх" 
для выбора настройки и нажать кнопку "вниз". Необходимо использовать цифры 0--9. 
После завершения настройки необходимо нажать кнопку ENTER.

№ Меню 1  Меню 2  
Меню 3  

1 1. Отображение 
параметра 

  
   См. меню "Настройка параметров 

прохода"    См. меню "Настройка параметров 
перемещения" 2 2. Настройка 

параметра 
 

 

  1. Настройка параметров 
прохода 

 
   1.Sensor Mode (режим датчика) 
   2.Td Work Mode (рабочий режим) 
   3.Td Work Mode (режим управления) 
   4.A Delay (задержка А)  
   5.B Delay (задержка Б)  
   6.Close Delay (задержка в закрытом 

состоянии) 
   7.Close Level (уровень в закрытом 

состоянии) 
   8.Shadow Level (уровень затемнения) 
   9.Rememble (запоминание) 
   10. Illegal Mode (режим 

несанкционированного доступа) 
   11. Alarm Open (открытие при 

нештатной ситуации) 
   12. Shadow Close (закрытие при 

затемнении) 
   13. Reverse Close (закрытие при 

обратном ходе) 
   14. Reverse Alarm (сигнализация при 

обратном ходе) 
   15. Fire Alarm (пожарная 

сигнализация) 
   16. Shadow Alarm (сигнализация при 

затемнении) 
   17. Illegal Alarm (сигнализация при 

несанкционированном доступе) 
   18. Sensor Switch (переключение 

датчика) 
   19. Lock Flag (метка блокировки) 
   20.Reverse Clear (свободный проход 

при обратном ходе) 
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   21. Pass Upload (загрузка пароля) 
   22. Sensor Group (группа датчиков) 
   23. Safe Sensor (безопасный датчик) 
   24. Td Address (адрес) 
   25. Alarm Timer (таймер сигнализации) 
   26. Alarm Level (уровень 

сигнализации) 
   27. Connect Alarm (сигнализация при 

подключении) 
   28. Stop Sensor (остановка работы 

датчика) 
   29. Stop Alarm (остановка 

сигнализации) 
   30. Stop Enable (разрешение 

остановки) 
   31.Input Forbid (запрет ввода) 
   32. Default Para (параметры по 

умолчанию) 
   33. Backup Para (резервное 

копирование параметров) 
   34. Reload Para (перезагрузка 

параметров) 
  2. Настройка параметров 

перемещения 
 

   1.UpSpeed (увеличение скорости) 
   2.Adj Speed (настройка скорости) 
   3.Init Speed (применение скорости) 
   4.Adj Enable (разрешение настройки) 
   5.Stop Speed (скорость остановки)  
   6.SpeedDownAngle (скорость при 

перемещении вниз) 
   7.ErrorAngel (оши бка настройки угла) 
   8.Error Handle (ошибка рукоятки) 
   9.OpenPreAngel (предварительный 

угол при открытии) 
   10. ClosePreAngel (предварительный 

угол при закрытии) 
   11. Stop Lock (остановка блокировки) 
   12. ReverseLock (блокировка в 

обратном направлении) 
   13. Debug Enable (разрешение отладки) 
   14.Open Time (время открытия) 
   15. KP  
   16. KPDIV  
   17. KI  
   18. KIDIV  
   19. Motor Dir (двигатель)  
   20. Light Mode (режим индикатора) 
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   21. Light Reverse (индикатор в 
обратном направлении) 

   22. Check Speed Timer (проверка 
скорости таймера) 

   23. UpTime1 (период подъёма 1) 
   24. UpTime2 (период подъёма 2) 
   25. SpeedDownTime (скорость 

опускания) 
   26. Stop Time (период остановки) 
   27.Encoder Type (тип кодирующего 

устройства) 
   28.Copy Para (копирование параметра) 
   29. Default Para (параметры по 

умолчанию) 
   30. Backup Para (резервное 

копирование параметров) 
   31. Reload Para (перезагрузка 

параметров) 
3 Перечень 

действий 
  

  1.Jx In Test (проверка ввода)  
  2.Jx Out Test (проверка вывода)  
  3.Td  Signal Test (проверка 

сигнала)  

  4.Td Double Test (двойная 
проверка) 

 

  5.Td Out Test (проверка вывода)  
  6.Open Door A (открытие 

барьера А) 
 

  7.Open Door B (открытие барьера 
Б)  

  8.Close Door (закрытие барьера)  
  9.Emergent Open (открытие при 

нештатной ситуации)  

  10. Cancel Emergent Open 
(отмена открытия при 
нештатной ситуации) 

 
  11. Jx Rese (сброс)   
  12. Td Reset сброс)   
4 Connect Stat 

(подключение) 
 

 

5 Vision (вид)    
6 Sensor Check 

(проверка 
датчика) 

 
 

7 Pass Msg 
(передача 
сообщения) 

 
 

8 Position 
(положение) 

  
9 Jx Status 

(состояние) 
  

10 Power Status 
(состояние 
питания) 
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Часть 5 Обслуживание (пользователи)
5.1 Обзор

5.2 Очистка
5.2.1 Цикл очистки

Обслуживание включает в себя очистку и ежедневный функциональный контроль систе-
мы. Необходимо соблюдать процедуры обслуживания для обеспечения бесперебойной 
работы системы и снижения количества возможных сбоев и случаев преждевременного 
износа. Все подшипники являются самосмазывающимися. Дополнительная их смазка не 
требуется.

Регулярная очистка системы важна для поддержания чистоты поверхности оборудования 
и предотвращения функциональных сбоев из-за проблем окружающей среды.
Тщательная очистка не реже одного раза в год. В зависимости от условий окружающей 
среды может потребоваться более частая очистка. Очистку необходимо выполнять 
тряпкой по направлению к полированной поверхности, без использования абразивных 
веществ.
Нержавеющая сталь может ржаветь, если загрязнения на металлической поверхности не 
удалять регулярно. См. таблицу чистящих средств.

 
Материал 

Чистящее средство 

(классификация) 

 
Нержавеющая сталь 

    Аэрозоль для очистки нержавеющей стали, 250 мл 

Нанесённый 
гальваническим путём 

алюминиевый сплав 

Очиститель для нанесённого гальваническим путём 
алюминиевого сплава, 250 мл 

Пластиковая поверхность нанести нейтральное моющее средство, затем смыть 

 
Стекло 

Промышленный очиститель или моющее средство 

 
      Оргстекло 

антистатический очиститель для пластика 
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Часть 6 Обслуживание (послепродажное)

6.1 Проверка состояния системы

6.2 Проверка основных функций

6.3 Проверка уровня шума при работе

Обслуживание. В следующих таблицах указаны периоды проведения обслуживания (раз в 
полгода или ежегодное)

Обслуживание Раз в 
полгода 

Ежегод
ное 

Оценка 

Визуальный осмотр 
снаружи на 
отсутствие 
повреждений 

 *  При наличии серьёзных повреждений 
необходимо сообщить об этом оператору и 
попытаться исправить их в подходящее 
время 

Визуальный осмотр 
внутри на отсутствие 
повреждений  

 * Осмотр на отсутствие пережатых кабелей 
или отсоединённых проводов. Осмотр 
механических деталей на отсутствие 
ржавчины и повреждений. 

Обслуживание Раз в 
полгода 

Ежегод
ное 

Оценка 

Открытый при 
нормальном режиме 

 *  Вход и выход в обоих направлениях 

Запрет немедленного 
прохода следом  

 *  Вход и выход в о боих направлениях 

Обслуживание Раз в 
полгода 

Ежегод
ное 

Оценка 

При проверке 
основных функций 
необходимо обращать 
внимание на шум во 
время работы 

  
*  

 
Изношенные или повреждённые 
механические детали могут привести к 
повышению уровня шума 
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7. Гарантийные обязательства

7.1. Гарантийный срок на поставленную Продукцию составляет 12 (двенадцать) месяцев с 
даты поставки и распространяется на весь объем поставки без исключения. На весь период 
использования в течение гарантийного срока Поставщик обязан обеспечить сервисное и 
техническое обслуживание, запасные части, расходные материалы.

7.2. Поставщик обязуется проводить бесплатный ремонт или замену Продукции либо её 
составных частей (гарантийное обслуживание) в случае обнаружения в течение гарантийного 
срока, предусмотренного в пункте 5.1., дефектов и (или) отказов Продукции, которые возникли 
не вследствие нарушения правил ее эксплуатации после поставки Покупателю.

7.3. Поставщик обязуется устранить дефекты и (или) отказы Продукции, выявленные в 
течение гарантийного срока, либо заменить Продукцию в технически возможный срок, 
согласованный сторонами.

7.4. Поставщик не отвечает за неисправности турникета и его комплектующих частей, 
возникшие в процессе эксплуатации, в связи:

– с неправильной эксплуатацией Покупателем либо третьими лицами, вызванной 
несоблюдением правил пользования турникетом (см. Паспорт турникета);

– с изменениями в конструкции Оборудования (ненадлежащим ремонтом), 
произведенными Покупатель или третьими лицами; 

– с механическими повреждениями, возникшими после приемки турникета в процессе 
эксплуатации  Покупателем и приведшие к выходу из строя  оборудования.

Дата продажи « ____ » __________________ 20____ г.             Подпись _____________________



ПРОФЕССИОНАЛЬНО 
Наши инженеры качественно и оперативно проведут ремонт Вашего 
оборудования

МАКСИМАЛЬНАЯ СКОРОСТЬ 
Мы проводим ремонт максимально быстро

СКЛАДСКАЯ ПРОГРАММА
Постоянное наличие на складе всех необходимых запасных частей

ГАРАНТИЯ 
Мы предоставляем гарантиное обслуживание на все предлагаемое 
оборудование 

ООО «ГК «ИРА-ПРОМ»
Почтовый адрес: 

121609 г. Москва, Рублевское ш., д. 28, корп. 2
Многоканальный телефон: +7 (495) 415 10 84

E-mail: info@detektor-rf.ru

СЕРВИСНЫЙ ЦЕНТР БЛОКПОСТ


